A-Link

ALGO



D10-04(4
DI0-44-2(4

DI0-80(8
DI0-08(8
DI0-88(8
DI0-88-2(8

DI0-FO(16
DI0-0F(16
DIO-FF(16

DI0-WO(32
DI10-0W(32
DI0-W0-2(32
D10-0W-2(32



-1ch

A10-10 Al0-10-4 (ich )
A10-01 Al0-01-4 (ich )
A10-11 Al10-11-4 (ich )

-2ch
A10-20 Al0-20-4 (2ch )
A10-02 Al10-02-4 (2ch )
A10-22 Al10-22-4 (2ch )
A10-02-3(2ch )

-3ch
A10-30 Al0-30-4 (3ch )
A10-03 Al10-03-4 (3ch )
A10-33 Al10-33-4 (3ch )

-4ch
A10-40 Al0-40-4 (4ch )
A10-04 Al10-04-4 (4ch )
A10-44 Al10-44-4 (4ch )
A10-40-2(4ch )
A10-04-2(4ch )
A10-44-2(4ch )
A10-40-3(4ch )

-1ch

ENC-10(dch )
-2ch

ENC-20(2ch )



1ch

2ch
-1ch

S10-11(1ch )
-2ch

S10-22(2ch )

2

AX1-02(2 )



A-Link

A-Link ( )
ST
A-Link

ST

A-Link A-Link

A-Link



A-Link

ST(

ST

+0
+1
+2
+3
+4
+5

D15

ST

) STL 2...

ST

D8 D7 DO

0x32 | Location/D.N

Location

ST 6

Location/DN

0=

1=Sensor

2=Actuator
3=Controler

Location

A-Link

ST

12

ST

+0
+1
+2
+3
+4
+5

63
A-Link
D15 D8 D7 DO
0x32 | Location/D.N
Location




A-Link

No ST
1 NON 0 -
) D10-F0 . ) 16 ALTPFO* ,ALBPFO* ,ALEPFO* ,
ACMPFO* ,ACBPFO* ,ASCPFO*
2 D10-0F ) . 16 ALTPOF* ,ALBPOF* ,ALEPOF* ,
ACMPOF* ,ACBPOF* ,ALMPOF* ,ASCPOF*
4 DIO-FF 3 1 16 ALTPFF* ,ALEPFF* ,ASCPFF*
5 D10-80 4 1 ALBP80* ,ACEPS0* ,ASCP8O*
6 D10-08 5 1 ALBPOS* ,ACEPOS* ,ASCPOS*
7 DI0-88 6 1 8 ALTP88*
8 DI0-WO 7 2 32 ASCPWO*
9 DI0-OW 8 2 32 ASCPOW*
10 | DI0-04 10 1 4 ACBY04*
11 | DI0-88-2 20 1 8 ALBPSS* ,ALEP88* ,ACMP88* ,ACBP88*
12 | DIO-WO-2 21 2 32 ALEPWO*
13 | DIO-0W-2 22 2 32 ALEPOW*
14 | DI0-44-2 23 1 4 ALBP44* , ACEP44*
15 | A10-10 31 1 1ch ALTA40*(1ch ),ALDA40*(  1ch )
16 |  A10-01 32 1 1ch ALTA04*(1ch ),ALDAO4*( 1ch )
17 | A10-11 33 1 1ch ALTA44*(1ch ),ALDA44*( 1ch )
18 | A10-20 34 2 2ch ALTA40*(2ch ),ALDA40*(  2ch )
19 | A10-02 35 2 2ch ALTA04*(2ch ),ALDAO4*( 2ch )
20 | AI0-22 36 2 2ch ALTA44*(2ch ),ALDA44*( 2ch )
21|  AI0-30 37 3 3ch ALTA40*(3ch ),ALDA40*( 3ch )
22 | AI0-03 38 3 3ch ALTA04*(3ch ),ALDAO4*( 3ch )
23| AIO-33 39 3 3ch ALTA44*(3ch ),ALDA44*(  3ch )
oa | A0 0 A ach ALTA40*(4ch ),ALDA40*( 4ch )
,ALBA4O*
ALTAO4*(4ch ),ALDAO4*( 4ch )
25 | Al0-04 4 4 4ch
ALBAO4*
26 |  Al0-44 42 4 4ch ALTA44*(4ch ) ,ALDA44*(  4ch )
27 | AI0-40-2 50 4 4ch ASCA40*
28 | AI0-04-2 51 4 4ch ASCA04*
ASCA04*+ASCA40*
29 | AI0-44-2 52 4 4ch A10-40-2  AUO-04-2
A10-44-2
30 | AI0-40-3 53 1 4ch ACEA40*
31| AI0-02-3 54 1 2ch ACEA02*
32 ENC-10 61 3 1ch (32Bit) ALTE10*
33| ENC-20 62 4 2ch (16Bit) ALTE20*




A-Link

Ne ST

34 1TG-22 71 2 2ch ALTI22*

35 1TG-44 72 4 4ch ALT144*

36 S10-11 81 4 1ch ASCC10*

37 S10-22 82 8 2ch ASCC20*

38 AX1-02 91 6 2 ALUMO2*

39 Al10-10-4 101 1 1ch ALDA40*( 1ch )
40 Al10-01-4 102 1 1ch ALDA04*( 1ch )
41 Al0-20-4 103 1 2ch ALDA40*( 2ch )
42 A10-02-4 104 1 2ch ALDAO04*( 2ch )
43 | Al10-30-4 105 1 3ch ALDA40*( 3ch )
44 A10-03-4 106 1 3ch ALDAO4*( 3ch )
45 Al0-40-4 107 1 4ch ALDA40*( 4ch )
46 A10-04-4 108 1 4ch ALDA04*( 4ch )
47 Al0-11-4 109 1 1ch ALDA44*( 1ch )
48 AlO-11-4 110 1 2ch ALDA44*( 2ch )
49 Al0-11-4 111 1 3ch ALDA44*( 3ch )
50 Al10-04-4 112 1 4ch ALDA44*( 4ch )




A-Link

D15 D8 D7 D0

‘\\T/”k | (16 ) |

4
4
D10-04(4 )
D15 D8 D7 DO D15 D8 D7 DO
+0 0x32 | 2 +0 0x32 | 2
+1 1 +1 0
+2 0 [ o fout3 0 +2
+3 +3
+4 +4
+5 +5
DI10-44-2(4 )
D15 D8 D7 DO D15 D8 D7 DO
+0 0x32 | 3 +0 0x32 | 3
+1 1 +1 1
+2 0 [ o fout3 o +2 0 [ 0o JIN3 O
+3 +3
+4 +4
+5 +5




A-Link

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

8
DI0-80(8 )
D15 D8 D7 DO
0x32 [ 1
1
DI0-08(8 )
D15 D8 D7 DO
0x32 [ 2
1
0 [ _our7 0
DI0-88(8 )
D15 D8 D7 DO
0x32 [ 3
1
0 [ _our7 0
DI0-88-2(8 )
D15 D8 D7 DO
0x32 [ 3
1
0 [ _our7 0

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

D15 D8 D7 DO
0x32 [ T
T
0 [ IN7_0
D15 D8 D7 DO
0x32 [ 2
0
D15 D8 D7 DO
0x32 [ 3
T
0 [ IN7_0
D15 D8 D7 DO
0x32 [ 3
T
0 [ IN7_0




A-Link

16

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

16
DI0-FO(16 )
D15 D8 D7 DO
0x32 [
0
DI0-OF(16 )
D15 D8 D7 DO
0x32 [
T
0UT15 0
DIO-FF(16 )
D15 D8 D7 DO
0x32 [
T
0UT15 0

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

D15

D8 D7

DO

0x32

IN15 0

D15

D8 D7

DO

0x32

D15

D8 D7

DO

0x32

IN15 0




A-Link

32

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

32
DIO-WO(32 )
D15 D8 D7 DO
0x32 [
0
DI0-0W(32 )
D15 D8 D7 DO
0x32 [
2
0UT15_0
0UT3L_16
DI0-W0-2(32 )
D15 D8 D7 DO
0x32 [
0
DI0-0W-2(32 )
D15 D8 D7 DO
0x32 [
2
0UT15_0
0UT3L 16

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

D15

D8 D7

DO

0x32

2

IN15 0

IN31 16

D15

D8 D7

DO

0x32

D15

D8 D7

DO

0x32

2

IN15 0

IN31 16

D15

D8 D7

DO

0x32




A-Link

DI

DO
D15 D13 D12 D8 D7 DO
N— 7

3bit 13bit

16bit

DI

DO
D15 D0




A-Link

1ch

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

1ch

Al10-10 AIO-10-4 (ich

DO

Al10-01 AIO-01-4 (ich

D15 D8 D7 DO
0x32 |
1
| chl
AIO-11 Al10-11-4 (ich
D15 D8 D7 DO
0x32 |
1
[ chl

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

D15 D8 D7 DO
0x32 |
1
| chl
D15 D8 D7 DO
0x32 |
1
[ chl
D15 D8 D7 DO
0x32 |
1
[ chl




A-Link

2ch
2ch

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

2ch

chl
AlI0-20 Al10-20-4 (2ch
D15 D8 D7 DO
0x32 | 3
2
chl 1
ch2 1
AI0-02 Al10-02-4 (2ch
D15 D8 D7 DO
0x32 | 3
2
chl 1
ch2 1
Al0-22 Al0-22-4 (2ch
D15 D8 D7 DO
0x32 | 3
2
chl 1
ch2 1
Al0-02-3(2ch )
D15 D8 D7 DO
0x32 | 2
2
0 ch1D/A
0 ch2D/A

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

ch2
D15 D8 D7 DO
0x32 | 3
2
chl 2
ch2 2
D15 D8 D7 DO
0x32 | 3
2
chl 2
ch2 2
D15 D8 D7 DO
0x32 | 3
2
chl 2
ch2 2
D15 D8 D7 DO
0x32 | 2
0




A-Link

3ch
3ch

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

3ch

chl
AI0-30 AIl10-30-4 (3ch )
D15 D8 D7 DO
0x32 | 3 +0
3 +1
chl 1 +2
ch?2 1 +3
ch3 1 +4
+5
AI0-03 Al10-03-4 (3ch )
D15 D8 D7 DO
0x32 | 3 +0
3 +1
chl 1 +2
ch2 1 +3
ch3 1 +4
+5
AI0-33 AlI0-33-4 (3ch )
D15 D8 D7 DO
0x32 | 3 +0
3 +1
chl (1D +2
ch2 (1D +3
ch3 (1D +4
+5

ch2
D15 D8 D7 DO
0x32 | 3
3
chl 2
ch2 2
ch3 2
D15 D8 D7 DO
0x32 | 3
3
chl 2
ch2 2
ch3 2
D15 D8 D7 DO
0x32 | 3
3
chl ( 2)
ch2 ( 2)
ch3 ( 2)

ch3



A-Link

4ch
4ch

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

4ch
chl
ch4
AI0-40 Al10-40-4 (4ch
D15 D8 D7 DO
0x32 | 3
4
chl (1D
ch2 (1
ch3 (1
ch4 (1
AI0-04 Al10-04-4 (4ch
D15 D8 D7 DO
0x32 | 3
4
chl (1D
ch2 (1D
ch3 (1D
ch4 (1D
Al0-44 Al10-44-4 (4ch
D15 D8 D7 DO
0x32 | 3
4
chl (1D
ch2 (1D
ch3 (1D
ch4 (1D
A10-40-2(4ch )
D15 D8 D7 DO
0x32 | 3
4
chl ( 3
ch2 ( 3)
ch3 ( 3)
ch4 ( 3)

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

ch2 ch3
D15 D8 D7 DO
0x32 | 3
4
chl ( 2)
ch2 ( 2)
ch3 ( 2)
ch4 ( 2)
D15 D8 D7 DO
0x32 | 3
4
chl ( 2)
ch2 ( 2)
ch3 ( 2)
ch4 ( 2)
D15 D8 D7 DO
0x32 | 3
4
chl ( 2)
ch2 ( 2)
ch3 ( 2)
ch4 ( 2)
D15 D8 D7 DO
0x32 | 3
4
chl ( 4
ch2 ( 4)
ch3 ( 4
ch4 ( 4)




A-Link

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

Al0-04-2(4ch )
D15 D8 D7 DO
0x32 | 3
4
chl ( 5
ch2 ( 5
ch3 ( 5
ch4 ( 5
A10-44-2(4ch )
D15 D8 D7 DO
0x32 | 3
4
chl (. 3+5)
ch2 (. 3+5)
ch3 (. 3+5)
ch4 (. 3+5)
Al10-40-3(4ch )
D15 D8 D7 DO
0x32 | 3
4
chl (0= 1=
ch2 (0= =
ch3 (0= =
ch4 (0= =

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

D15 D8 D7 DO
0x32 | 3
4
chl (_6)
ch2 (_6)
ch3 (_6)
ch4 (_6)
D15 D8 D7 DO
0x32 | 3
4
chl (. 446)
ch2 (__4+6)
ch3 (__4+6)
ch4 (__4+6)
D15 D8 D7 DO
0x32 | 3
4
0 ch1A/D
0 ch2A/D
0 ch3A/D
0 ch4A/D




A-Link

( 1 ch* ( 2 ch*

[0 0 0] D/A | [0 0 0] A/D

(100 A/D | (10 0] A/D

fo1of ————r—ru | [0 1 o] A/D

(11 ——— o0 | T

* 4ch

ALDA ’ ALDA

(o 0 0] D/A | (o 0 0] A/D

(o0 1] A/D | (o0 1] A/D

(toaf ———eou | [201] A/D

(L1af ———o oo | [Lraf —————— o
( 3 ch* ( 4 ch*

[0 0 0] D/A | [0 0 0] A/D

[1 0 0] A/D | [1 0 0] A/D

fo1o ——e0 o0 | [0 1 0] A/D
( 5 ch* ( 6 ch*

[0 0 0] D/A | [0 0 o] A/D

(Lo — ——— | [101]




A-Link

1-1 ALTA ALBA

DO D/A
D15 D13 D12 D11 DO
olofo
7
E 0x000 OXFFF |
DI A/D
D15 D13 D12 D11 DO
olofo
— -
BN
—] 0x000 OXFFF |
(4 20mA )
0 :
1:
0 5V 0x000 _OXFFF(0_ 4095)
1 5V 0x000 _OXFFF(0_ 4095)
010V 0x000 _OXFFF(0__ 4095)
-5 5V | 0x800 0x000 Ox7FF(-2047 0 _2047)
~10__10V]| 0x800 0x000 Ox7FF(=2047 0 _2047)
0 20mA 0x000 OXFFF(0_ 4095)
4 20mA 0x000 OXFFF(0_ 4095)




A-Link

1-2) ALDA
DO D/A
D15 D13 D12 DO
0]o0]o0
7
[::; 0x0000 Ox1FFF |
DI A/D
D15 D14 D13 D12 DO
0]0
ﬁ‘\Wi::——4 0x0000 OxIFFF |
(4 20mA )
0 :
1:
0 5V 0x0000 _0x1F40(0__8000)
010V 0x0000 _0x1F40(0__8000)

-5 5V |0x1060 0x0000 OxOFAQ(-4000 0 4000)
-10 10V ] 0x1060 0x0000 OxOFAQ(-4000 0O 4000)
0__20mA 0x0000 0x1F40(0 8000)
4 20mA 0x0000 0x1F40(0 8000)




A-Link

12 A/D

1-1 ALTA ALBA

DO
D15 D13 D12 D8 D7 D5 D4 D3 DO
1{01]0
N e J \ J N _J
( 1) 2
0000 2
0 : 0001 4
1: 0010 8
0011 16
0100 32
0 : 0101 64
1 - 0110 128
2 - 0111 256
3 7 : 1000 512
i 1001 1024
1010 2048
1011 4096
1100 8192
1101 16384
1110 32768
1111 65536
DI
D15 D13 D12 D8 D7 D5 D4 D3 DO
1{01]0
N - S K______L:____—/
( 1) 2
0 :
1:

~NpND e O




A-Link

1-2 ALDA
DO
D15 D13 D12 D8 D7 D5 D4 D3 DO
0]0]1
N e  \ J J——
]« 1 2
0 : 0000 2
1: 0001 4
0010 8
0011 16
0 - 0100 32
1 ) 0101 64
5 ) 0110 128
3 7:
|
|
DI
D15 D13 D12 D8 D7 D5 D4 D3 DO
0]0]1
N S S
( 1) 2
0 :
1:
0 :
1:
2 :
3 7:




A-Link

34 A/D

DO
D15 D13 D12 D8 D7 D5 D4 D3 DO

1{0]0
Y~ Y ‘\[:{—————————*
( +1)

16

16

32

64

[y

128

256

512

1024

2048

w NP O

4096

8192

16384

32768

TMO|O|m|>|o|o|N|[o|o| R lwIN| O

65536

DI
D15 D13 D12 D8 D7 D5 D4 D3 DO

11010
\__.__\(,____,/\____\r____J \_\{:{________J
( +1)

o

[E=N

w NP O

:-10 10V
0 20mA
- 4 20mA

g O
a1
<

~No o b




A-Link

12 A/D

1-1 ALTA ALBA

DO
D15 D13 D12 DO
of1]o
N— 7
DI
D15 D13 D12 D8 D7 D5 D4 D3 DO
of1fo
Ny AN _J -
1) 2
0000 2
0001 4
0: 0010 3
1: 0011 16
0100 32
0101 64
0 - 0110 128
1 - 0111 256
5 - 1000 512
3 7- 1001 1024
) 1010 2048
1011 4096
[ 1100 8192
| 1101 16384
1110 32768
1111 65536




A-Link

1-2 ALDA
DO
D15 D13 D12 DO
11011
— —
DI
D15 D13 D12 D8 D7 D5 D4 D3 DO
1({0]1
N J \ J J——
I I ¢ 1) 2
0 : 0000 2
1: 0001 4
0010 8
0011 16
0 - 0100 32
1 ) 0101 64
> ) 0110 128
3 7:




A-Link

34 A/D
DO
D15 D13 D12 DO
0Oj1(0
N—
DI
D15 D13 D12 D11 D8 D7 D5 D4 D3 DO
01110
- VAN J ]
\f Y
Q C_
0 2
0 1 4
1 2 8
3 16
4 32
0 s 5 64
1 s 6 128
2 s 7 256
3 7: 8 512
9 1024
A 2048
] ] B 4096
0: 0 5V 4:-10 10V C 3102
1: 1 5v 5: 0 20mA D 16384
2:-5 5V 6: 4 20mA E 32768
3:0 1o0v 7: F 65536
|




A-Link

56 A/D
DO
D15 D13 D12 DO
110(1
DI
D15 D13 D12 D11 D8 D7 DO
1011
E _/
0: 0 5V 4:-10 10V
1: 1 5V 5: 0 20mA
2:-5 5V 6: 4 20mA
3:0 1o0v 7:
|




A-Link

ST
2ch ST
2ch 1ch ST n+2 n+4
lch -ST 2ch -ST
n n+2
n n+4
1ch
1ch
ENC-10(1ch )
D15 D8 D7 DO D15 D8 D7 DO
+0 0x32 | +0 0x32 |
+1 3 +1 3
+2 0 [ +2 |
+3 +3
+4 +4
+5 +5
2ch
2ch
ENC-20(2ch )
D15 D8 D7 DO D15 D8 D7 DO
+0 0x32 | +0 0x32 |
+1 4 +1 4
+2 0 | chl +2 chl | chl
+3 chl +3 chl
+4 0 [ ch2 +4 ch2 | ch2
+5 ch2 +5 ch2




A-Link

1ch
DO
D15 D8 D7 DO
N~ — ,/
D15 DO
4/
—
D15 D8 D7 DO
——
DI
D15 D8 D7 DO
N~ — —
D15 DO
/
——
D15 D8 D7 DO
——




A-Link

2ch
DO
D15 D8 D7 DO
N~ — /
D15 DO
/
—
DI
D15 D8 D7 DO
N~ \— J
D15 DO
/
—




A-Link

2ch

2ch

1ch

+0
+1
+2
+3
+4
+5

1ch

ASC

ST

2ch ST

n+4

n+8

lch -ST

2ch

-ST

n+4

n+8

1ch

S10-11(1ch

D15

DO

0x32

(2] ExN |\
(o8] ]

D15

D8 D7

DO

+0

0x32

+1

+2

+3

Wl

+4

(2] Ex |\ S

+5




A-Link

2ch

ch1(

+0
+1
+2
+3
+4
+5

ch2(

+0
+1
+2
+3
+4
+5

2ch
S10-22(2ch
n
D15 D8 D7 DO
0x32 [
4
2 T
7 3
6 5
m)
D15 D8 D7 DO
0x32 [
4
2 T
7 3
6 5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

+0
+1
+2
+3
+4
+5

D15 D8 D7 DO
0x32 |
4
2 1
4 3
6 5
D15 D8 D7 DO
0x32 |
4
2 1
4 3
6 5




A-Link

1ch SI0 16 x 4
6byte
DO
D15 D8 D7 DO
0
N
T
[2
D15 D8 D7 DO
1
—
Y
I—{g
4
D15 D8 D7 DO
2
—




A-Link

D15 D14 D13

D11 D10

D8

D6 D5 D4 D3 D2 D1 DO

Yy

—

N

01:
10:EVEN
11:0DD

[
[ee)

00:4800bps
01:9600bps
10:19200bps
11:38400bps

SI0 Reset
0:RUN
1:Reset

o O

ERROR

o

:RUN

o

:RUN

[EEN
e




A-Link

DI
D15 D8 D7 DO
0
" _
T
2
D15 D8 D7 DO
1
—
T .
4
D15 D8 D7 DO
2
— — —




A-Link

D15 D14 D13 D12 D11 D10

D8 D7

DO

o O




A-Link

227 A

RIERT-9RF1v o
2F5-92=07

F-5 F-9HSET
EIEERI—bH =1
2F=52=17

EERF*GZflvo[

IZ>-F1v7

EERF-H=0

RIEAF—FIRF1v D

il
N
NI
{
2
pN|
I
(@]

=3

SIORIEZFAI VT

ZHEEIZ Y b

EEZF-92=0

EERFT—92=1

}EEZﬂ—bTIUO

EEZ59-+=07

EEXRF-52=0

27 A Eg: i mpai
RIERT—92R 7 '
// \\ /ﬂ 2ms
F-5
— [ [
AR
— “ \
RERT— N <;/) \3,//
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